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Dane techniczne Wymiary Warunki otoczenia
Napiecie zasilania Szerokos$é Temperatura
- 11 —16VDC 53mm, 3 pola/moduty w -40 — 50°C
Pobér pradu rozdzielnicy Wilgotnosé
M 30mA Wysoko$é (z wtyczkami) <95%RH, niekondensujaca
Regulacja temperatury 100mm
tak Gtebokosé
65,5mm

Powyzsza wizualizacja ma charakter pogladowy. Wyglad modutu moze odbiegaé od przedstawionego.

Charakterystyka ogodlna

Modut M-RT-s jest elementem systemu Ampio. Do zasilania modutu wymagane jest napiecie 11 — 16V DC. Jego stero-
wanie odbywa sie poprzez magistrale CAN.

Modut pozwala na implementacje logiki regulacji temperatury. Regulacja odbywa sig niezaleznie dla szeregu zdefiniowa-
nych stref.

W ramach kazdej ze stref, wskazuje sie czujnik temperatury okreslajacy jej biezaca temperature. Wybdr dokonywany jest
sposrdd czujnikdw podtaczonych do ktéregokolwiek z modutéw Ampio wyposazonych w interfejs 1-Wire, lub czujnikéw
zintegrowanych z systemem automatyki budynkowej w jakikolwiek inny sposéb, na przyktad poprzez moduty integracyjne.

Z kazda ze stref kojarzone jest jedno lub wiecej urzadzenie wykonawcze. Mozliwe jest wykorzystanie zaréwno urzadzen
ogrzewajacych, jak i chtodzacych. Interakcja z urzagdzeniami wykonawczymi dokonywana jest przez dowolny modut wyj-
sciowy lub integracyjny obecny w magistrali automatyki budynkowe;.

Wartos¢ zadana regulacji temperatury moze by¢ ustawiona przez uzytkownika koicowego manualnie za posrednictwem
aplikacji mobilnej, badz tez z wykorzystaniem paneli dotykowych Ampio. Dla kazdej strefy definiuje sie réwniez dwie
wartosci temperatury - dzienng i nocng. Przetgczanie regulatora pomiedzy tymi temperaturami odbywa sie w oparciu
o zdefiniowane harmonogramy czasowe. Wartosci wspomnianych temperatur i harmonogramy moga by¢ definiowane
przez uzytkownika koricowego w aplikacji mobilne;.

Na podstawie zmierzonej wartosci biezgcej temperatury strefy regulacji i biezgcej wartosci zadanej, kontrolowana jest
praca zdefiniowanych urzadzen wykonawczych. Moze sie to odbywac w oparciu o nastepujace algorytmy regulacji:

+ regulator dwustawny z histereza,
* regulator PID.

W zaleznosci od zakupionej wersji modutu, moze on obstugiwac od 1 do 32 stref kontroli temperatury.

Zegar czasu rzeczywistego

W celu obstugi harmonogramow, urzagdzenie posiada zegar czasu rzeczywistego. Data i czas mogg by¢ ustawiane na eta-
pie konfiguracji, albo z wykorzystaniem wyswietlacza i przyciskéw na obudowie urzadzenia. Data i czas moga byc rowniez
synchronizowane z serwerami NTP poprzez urzadzenia rodziny M-SERV.



Przyktadowe zastosowanie

* Regulacja temperatury w pomieszczeniach.

Montaz

Modut przeznaczony jest do montazu na szynie DIN 35mm. Szeroko$¢ modutu to 53mm, 3 pola/moduty w rozdzielnicy.
W celu uruchomienia modutu nalezy podtgczy¢ go do magistrali CAN. Magistrala systemu Ampio sktada sie z czterech
przewodéw - dwoch zasilajgcych i dwéch zapewniajgcych komunikacje miedzy modutami.

Programowanie

Programowanie modutu odbywa sie za pomocg narzedzia Ampio Designer. Pozwala ono na modyfikacje parametréw
modutu oraz definiowanie jego zachowania w odpowiedzi na sygnaty bezposrednio dostepne dla modutuy, jak i og6t infor-
macji pochodzacy od wszystkich urzadzen obecnych w ramach magistrali automatyki budynkowe;.

Modut M-RT-s rozgtasza w magistrali automatyki informacje o biezacym czasie przy kazdej petnej minucie. Po-
zostate urzadzenia systemu nastuchuja tej informacji tylko wtedy, gdy ich konfiguracja zawiera warunki zalezne
od czasu.

W sytuacji gdy do urzadzenie nie dysponujgcego wewnetrzng informacjg o biezgcym czasie wprowadzana jest
konfiguracja zalezna od czasu, informacja z M-RT-s zostanie przez to urzadzenie zinterpretowana dopiero przy
nastepnej petnej minucie i dopiero wtedy mozliwe bedzie dokonanie oceny warunku czasowego.

Opisywana specyfika dziatania nie ma zadnego wptywu na funkcjonowanie systemu w czasie jego normalnej eks-
ploatacji, moze ona jednak prowadzi¢ do mylnego wrazenia niezadziatania warunku w czasie programowania.


http://designer.ampio.com

Wymiary modutu

Wymiary podane sg w milimetrach.
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Schemat podiaczenia
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