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M-REL-2s: Modut z dwoma wyjsciami przekaznikowymi
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Dane techniczne Dane techniczne c.d. Wymiary

Napiecie zasilania Maksymalny sumaryczny prad Szerokos$¢

11 —16VDC wszystkich wyj§é 35mm, 2 pola/moduty w
przekaznikowych rozdzielnicy

Poboér pradu spoczynkowy

20mA 16A Wysokosé (z wtyczkami)

Pob6r pradu maksymalny Ma.ksymalna moc. ?b.ciqienia 110mm

90mA po;edyrllc.zego wylsela Glebokos¢
przekaznikowego (p=0) 59mm

Liczba wyjs¢ przekaznikowych  2000VvA

2 L Warunki otoczenia
Maksymalne napiecie

Maksymalny prad AC taczeniowe przekaznikéw Temperatura

pojedynczego wyjscia 250V AC -40 — 50°C

|1ar62:kazmkowego (¢=0) Sterownik napedéw rolet i Wilgotnosé _
zaluzji <95%RH, niekondensujgca
tak

Powyzsza wizualizacja ma charakter poglagdowy. Wyglad modutu moze odbiega¢ od przedstawionego.

Charakterystyka ogélna

Modut M-REL-2s jest elementem systemu Ampio. Do zasilania modutu wymagane jest napiecie 11 — 16V DC. Jego
sterowanie odbywa sie poprzez magistrale CAN.

Modut posiada dwa wyjscia przekaznikowe i wspiera on rowniez funkcjonalnos¢ sterownika napedéw rolet i zaluzji.

Wyjscia przekaznikowe

Modut posiada wyjscia przekaznikowe pozwalajgce na zatgczanie obcigzen o charakterze rezystancyjnym i indukcyjnym.
Przekazniki modutu sg normalnie otwarte. Ponizsza tabela prezentuje dopuszczalne parametry pracy przekaznikéw w za-
leznosci od charakteru obcigzenia.

Maksymalne Maksymalny prad Maksymalna moc
Charakter obcigzenia napiecie zasilania  dtugotrwale dopuszczalny obcigzenia
AC1: Rezystancyjne lub umiarkowanie 250V AC T16A 2000VA
indukcyjne obcigzenia AC
AC15: Obciagzenia indukcyjne AC 250V AC 1,5A 300VA
DC1: Rezystancyjne lub umiarkowanie 30v DC 16A 400VA
indukcyjne obcigzenia DC
DC13: Obcigzenia indukcyjne DC 30v DC 2,5A 30VA

Jeden ze stykdw kazdego z przekaznikéw potgczony jest ze wspolnym zaciskiem.



Sterownik napedéw rolet i zaluzji

W ramach konfiguracji modutu, mozliwe jest aktywowanie funkcjonalnosci sterownika napedéw rolet i zaluzji. Tryb ten
jest przeznaczony do obstugi urzadzen napedzanych silnikami elektrycznymi o zmiennym kierunku ruchu i ograniczonym
jego zakresie. W szczegdlnosci moga to byé napedy rolet i zaluzji. Tryb ten moze by¢ rowniez wykorzystany w przypadku
innych urzadzen o wskazanym charakterze, takich jak np. bramy.

W trybie sterownika napedow rolet i zaluzji, pary wyjs¢ przekaznikowych urzadzenia dziatajg jak pojedyncze wyjscie prze-
znaczone do sterowania pojedynczym podtgczonym urzadzeniem.

Tryb sterownika napedow rolet i zaluzji przeznaczony jest do obstugi urzadzen z wbudowanymi ograniczeniami,
odtgczajgcymi zasilanie napedu w momencie osiggniecia kraricéw zakresu ruchu.

W podstawowym trybie dziatania wyjs¢ przekaznikowych, sterowanie nimi odbywa sie poprzez zatgczanie lub wytgczanie
poszczegolnych wyjsé. W przypadku par przekaznikéw dziatajgcych w trybie sterownika napedu rolet i zaluzji, sterowanie
odbywa sie poprzez polecenia zamykania i otwierania, lub poprzez zadanie stopnia otwarcia. W przypadku zaluzji mozliwe
jest rowniez zadanie potozenia lamel.

W czasie dziatania, modut dokonuje estymaciji stanu sterowanego urzadzenia, tj. stopnia otwarcia i potozenia ewentual-
nych lamel. Informacja ta dostepna jest w ramach magistrali automatyki budynkowej i jest wykorzystywana wewnetrznie
w celu sterowania z zadanym stopniem otwarcia lub katem odchylenia lamel.

Pojedyncza para przekaznikéw dziatajgcych w trybie sterownika napeddw rolet i zaluzji moze byé podtaczona
wytacznie do pojedynczego napedu. Inne podtgczenie moze skutkowac¢ nieprawidtowym dziataniem urzadzenia
oraz trwatym uszkodzeniem zaréwno modutu jak i napedu.

Przyktadowe zastosowanie

« Zalgczanie oswietlenia;
+ sterowanie urzadzeniami napedowymi,
« sterowanie roletami i zaluzjami.

Montaz

Wymiary modutu umozliwiajg jego montaz w standardowej podtynkowej puszce elektrycznej. W celu uruchomienia mo-
dutu nalezy podtaczy¢ go do magistrali CAN. Magistrala systemu Ampio sktada sie z czterech przewodéw - dwéch zasi-
lajgcych i dwdch zapewniajgcych komunikacje miedzy modutami.

Poza ztagczem magistrali CAN, urzadzenie posiada ztgcze wyjs¢ przekaznikowych. Jeden ze stykow kazdego z przekaz-
nikdw potaczony jest ze wspolnym zaciskiem.

Diody LED stanu urzadzenia

Na froncie modutu znajdujg sie diody sygnalizacyjne. Zielona LED opisana etykietg CAN sygnalizuje stan komunikacji
w ramach magistrali CAN:

+ cykliczne jedno btysniecie co 1 sek. — komunikacja magistrali CAN prawidtowa;
+ cykliczne dwa btysniecia co 1 sek. — modut nie odbiera informacji od pozostatych modutéw Ampio;
+ cykliczne trzy btysniecia co 1 sek. — modut nie moze wysta¢ informacji w szyne CAN.

Poza diodg sygnalizujgca stan magistrali komunikacyjnej, na froncie urzadzenia znajduja sie jeszcze dwie diody w kolorze
czerwonym sygnalizujgce stan wysterowania wyjs¢ przekaznikowych.



Programowanie

Programowanie modutu odbywa sie za pomoca narzedzia Ampio Designer. Pozwala ono na modyfikacje parametréow
modutu oraz definiowanie jego zachowania w odpowiedzi na sygnaty bezposrednio dostepne dla modutuy, jak i ogét infor-
macji pochodzacy od wszystkich urzadzen obecnych w ramach magistrali automatyki budynkowe;.

W przypadku wykorzystania funkcjonalnosci sterownika napeddw rolet i zaluzji, nalezy dokona¢ kalibracji kazdego z pod-
taczonych urzadzen. Dokonywane to jest poprzez okreslenie parametréw czasowych petnego otwarcia i zamkniecia
oraz okreslenie parametréow czasowych obrotu ewentualnych lamel zaluz;ji.


http://designer.ampio.com

Wymiary modutu

Wymiary podane sg w milimetrach.
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Schemat podiaczenia
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